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1EI NF} HRUNG

Robot System Products ist einer der fihrenden Hersteller von Peripherieprodukten fur die
Hochleistungs-Roboteranwendungen. Wir bieten komplette Werkzeugsystem-Ldsungen fur lhre
Roboteranlagen an, mit dem Ziel Ihre Produktivitat mit Hilfe der zuverlassigsten und kosten-
effizientesten Werkzeuge auf dem Markt zu verbessern. Wir erforschen kontinuierlich neue
Technologien und vereinen diese mit filhrendem Design. Robot System Products bietet eine
breite Palette an Standard-Produkten fir die Roboterperipherie:

Werkzeugwechsler

Drehdurchfihrungen

Drehdurchfiihrung mit Werkzeugwechsler
CiRo

Greifer

Schlauchpakete

Ventileinheiten

Werkzeugsysteme

Parksysteme fur Werkzeuge

=4 =4 8 -8 -_8-_9_-8_-98_°

Werkzeugwechsler von Robot System Products wurden entwickelt, um die Flexibilitat und
Zuverlassigkeit Ihres Roboterparks zu maximieren. Der patentierte Verschlussmechanismus
TrueConnectE zeichnet sich durch Robustheit sowie hohe Sicherheit in Verbindung mit
geringem Gewicht und kompakten Bauweise aus. Mit unseren Drehdurchfiihrungen kénnen
Druckluft, Wasser, elektrische- und Datensignale sowie Schweil3- und Servostrom zu den
Werkzeugen ubertragen werden, ohne dabei die Bewegungsfreiheit des Roboters zu
beeintrachtigen. Unsere Drehdurchfiihrungen mit Werkzeugwechsler vereinen das Beste aus
dem TrueConnectE Mechanismus und der Drehdurchfiihrung-Technologie. Mit dem
einzigartigen RSP kreiférmigen Drehgelenken kdnnen Kabel und Schlauche frei gewéhlt werden,
wobei eine hohe Roboterflexibilitéat erhalten bleibt und der Platzbedarf reduziert wird. Unsere
integrierten Werkzeugsysteme werden als komplette Plug-and-Play-Lésungen geliefert und
wurden fur eine schnelle und einfache Installation entwickelt.

Die Produkte von Robot System Products sind fir die meisten groReren Robotertypen
erhaltlich und werden mit vollstandiger Dokumentation ausgeliefert. 3D-Modelle fiir Simulationen
konnen unter folgender Adresse heruntergeladen werden: robotsystemproducts.com.
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https://robotsystemproducts.com/

1.1 RSP Werkzeugwechsler

Die Werkzeugwechsler von Robot System Products erlauben Robotern zwischen verschiedenen
Werkzeugen zu wechseln und diese zu bedienen. Mit ihrem Aufbau gewahrleisten sie einen
zuverlassigen und reibungslosen Betrieb, sie sind kompakt, leicht, robust und mit zahlreichen
Schutzmanahmen versehen. Abhéngig vom Modell und Optionen, werden elektrische Signale,
Schweil3- und Servostrom, Daten, Wasser sowie Druckluft vom Roboter zum Werkzeug tUbertragen.

Die patentierte Verriegelung TrueConnectE hat ein minimales Spiel und sorgt fur absolute
Wiederholgenauigkeit der Positionierung Uber die gesamte Lebensdauer. Das Prinzip des
Verriegelungsmechanismus basiert auf einer gleichméaRigen Lastverteilung durch
Verschlusskugeln, die in sphéarische Hohlraume gedruckt werden. Das bedeutet, dass
besonders grol3e Positioniertoleranzen beim Andocken zuldssig sind. Eine eingebaute Feder
stellt sicher, dass das Werkzeug im Falle eines Druckabfalls im Werkzeugwechsler verbleibt.

1.2 Dokumente

Dieses Produktbeschreibung (M0741-3) enthalt Produktinformationen, Zeichnungen, technische
Daten, Elektrik und Pneumatikschaltpléne und Ersatzteillisten fiir Optionen zu den Werkzeug-
wechslern der RSP Moduflex Produktfamilie. Die Werkzeugwechsler und Werkzeugbefestigung
sind in der Produktbeschreibung Werkzeugwechsler der Moduflex-Serie (M0742-3) beschrieben.
Die entsprechenden Informationen fir Werkzeugwechsler, die fur die direkte Montage von
Sicherheitssignalmodul vorbereitet sind, finden Sie in der Produktbeschreibung
Werkzeugwechsler Prepared for Safety (M0740-3), Das RSP Sicherheitssignalmodul P7501-xxx
ist im Technische Beschreibung M8353-3 beschrieben. Im Dokument Installations- und
Wartungshandbuch (M0720-3) werden Verfahren zur Montage, Installation und zum Austausch
von Ausristung sowie Anleitungen zu Wartungstatigkeiten und -intervallen beschrieben.

1.3 Verschleifteile

Verschleifteile sollten getauscht werden, bevor ein betrachtlicher Schaden auftritt. Die Intervalle
hangen von der Anzahl der Werkzeugwechsel und von den Umgebungsbedingungen ab.
Allgemein gilt: Je verschmutzter die Umgebung ist, desto enger die Wartungsintervalle.Die
folgenden Teile gelten als Verschleil3teile:

Wasser/Luft-Kupplungen

Signalstifte

Servostrom- und Schweil3stromstifte und anschlisse
Fuhrungsstifte und -buchsen

Luftdichtungen

O O O O O

1.4 Zusatzliche Ausridstung von RSP

Die Zusatzausristung ist in separaten Unterlagen beschrieben.

Artikel Hinweis

Externe Ventileinheiten Montiert auf dem hinteren Teil vom oberen Arm. Schaltet beim
Werkzeugwechsel automatisch die Luft ab.

Kabel- und Schlauchpakete Komplette Pakete fertig fur die Montage ohne weitere
Modifikationen, geeignet fiir die meisten marktiblichen Roboter.

Parksysteme fuir Werkzeuge Die Parksysteme fur Werkzeuge von RSP bieten eine starre
Konstruktion, die einen einfachen Werkzeugwechsel ermoglicht.

Anschlusssatze Anschlusssatze fur Werkzeugwechsler und
Werkzeugbefestigungen vereinfachen die Elektroinstallation.

3D-Modelle Erhaltlich in Solid Works®, STEP und Parasolid-format.

MO0741-3 version 3.6 9



2TECHNI SCHE SPEZI FI KATI ON

In diesem Dokument werden Module fir elektrische Signale, Schweild und Leistung, Daten,
Wasser und Druckluft vorgestellt, die an die Werkzeugwechsler und Werkzeugbefestigung der
RSP-Produktfamilie Moduflex angebaut und angeschlossen werden kdnnen. Die Optionen
koénnen in verschiedenen Konfigurationen kombiniert werden, die in der Regel innerhalb der
gesamten Produktfamilie einsetzbar sind und in einem breiten Spektrum von Anwendungen
verwendet werden konnen.

Die Moduflex-Familie wird in drei verschiedene Gruppen eingeteilt, je nachdem, an welchen
Stellen die verschiedenen Arten von Optionen angebracht werden kénnen und ob
Anpassungssatze erforderlich sind.

Typ der Platzierung Werkzeugwechsler Modell Entsprechende Werkzeugbefestigung
Typ A P7330 (TC240) P7331 (TA240)
P7332 und P7334 (TC480) P7333 und P7335 (TA480)
Typ B P7722 (TC240) P7723 (TA240)
P7834 und P7836 (TC480) P7835 und P7837 (TA480)
Typ C P6958 und P6960 (TC720) P6959 und P6961 (TA720)
P7924 und P7924-1 (TC960-1) P7925 (TA960)
o HINWEIS! Die Typen B und C sind fur RSP-Sicherheitssignalmodul vorbereitet und

I werden als Teile in der Produktbeschreibung Werkzeugwechsler Prepared for Safety
(MQ740-3) beschrieben,

HINWEIS! Die Typen A und C sind im Produktbeschreibung Werkzeugwechsler
I Moduflex-Serie beschrieben (M0742-3)

Die nachstehende Abbildung ist ein Beispiel fiir eine Konfiguration zum Punktschweifl3en, wie sie
fur die Typen B und C typisch ist.

TC480-SWS
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2.1 Platzierung von Optionen auf Werkzeugwechslern Typ A

Bei Werkzeugwechslern des Typs A sind die Optionen wie folgt angeordnet:

Montagepositionen

1 2 3 und 4 (each) 5und 6 (each)
Kleine Signalmodule 1 Modul, 1 Modul, 2 Module, mit 1 Modul,
Direktmontage Direktmontage P7323 Direktmontage
Kleine 1 Modul, 1 Modul, 2 Module, mit 1 Modul,
Leistungsmodule Direktmontage Direktmontage P7315 Direktmontage
GroRRe Module 1 Modul, Direktmontage 1 Module, mit N.A.
P7323
Wasser/Luft-Module N.A. 1 Modul, N.A.
Direktmontage
Schweil3strommodule N.A. 1 Modul, N.A.

Direktmontage

0 Einintegriertes Ventil (P6718) kann in Position V montiert werden.
0 Ein Magnetische Sensoren TC Opened/TC Closed (P6789, P7173) kann in Position C

montiert werden.

0 Pneumatische Luft muss in Position A angeschlossen werden.

e

HINWEIS! Je nach Gr6RRe und Form der Module und der Konfiguration von Kabeln,
Schldauchen und Anschlissen kann es zuséatzliche Einschrédnkungen bei den
Montagepositionen geben.

MOQ741-3 version 3.6
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2.2 Platzierung von Optionen auf Werkzeugwechslern Typ B

Fur Werkzeugwechsler des Typs B sind die Optionen wie folgt angeordnet:

Montagepositionen

1 2 3 4

Kleine Signalmodule N.A. N.A. 2 Module, mit P7323 2 Module, mit P7323
Kleine Leistungsmodule N.A. N.A. 2 Module, mit P7315 2 Module, mit P7315
Grol3e Module N.A. 1 Module, mit P7323 1 Module, mit P7323
Wasser/Luft-Module N.A. 1 Modul, 1 Modul,

Direktmontage Direktmontage
SchweilRstrommodule N.A. 1 Modul, 1 Modul,

Direktmontage Direktmontage
Sicherheitssignalmodule 1 Modul, N.A. N.A.

Direktmontage

o O

montiert werden.

o O

Ein integriertes Ventil (P7710, P7710-4) kann in Position V montiert werden.
Ein Magnetische Sensoren TC Opened/TC Closed (P6789, P7173) kann in Position C

Ein TC Empty induktiver Sensor (P7145-1) kann in Position E montiert werden.
Pneumatische Luft muss in Position A angeschlossen werden.

o HINWEIS! Je nach GréRe und Form der Module und der Konfiguration von Kabeln,
I Schlauchen und Anschlissen kann es zusatzliche Einschrankungen bei den
Montagepositionen geben.

12

MO0741-3 version 3.6



2.3 Platzierung von Optionen auf Werkzeugwechslern Typ C

Fur Werkzeugwechsler des Typs C sind die Optionen wie folgt angeordnet:

Montagepositionen

| 2 3 4
Kleine Signalmodule 2 Module, mit 1 Modul, Direktmontage | 1 Modul,
P7246 oder Direktmontage oder
2 Module, mit P7323 2 Module, mit P7323
Kleine Leistungsmodule 1 Module, mit 1 Modul, Direktmontage | 1 Modul,
pP7246 oder Direktmontage oder
2 Module, mit P7315 2 Module, mit P7315
Grol3e Module 1 Module, mit 1 Module, mit P7323 1 Module, mit P7323
P7246
Wasser/Luft-Module N.A. 1 Modul, Direktmontage | 1 Modul,
Direktmontage
Schweil3strommodule N.A. 1 Modul, Direktmontage | 1 Modul,
Direktmontage
Sicherheitssignalmodule 1 Modul, N.A. N.A.

Direktmontage

o O

Position C montiert werden.

o O

Ein integriertes Ventil (P7710, P7710-4) kann in Position V montiert werden.
Ein Magnetische Sensoren TC Opened/TC Closed (P7174, P7293, P7175) kann in

Ein TC Empty induktiver Sensor (P7145-1) kann in Position E montiert werden.
Pneumatische Luft muss in Position A angeschlossen werden.

& HINWEIS! Je nach GroRRe und Form der Module und der Konfiguration von Kabeln,
I Schlauchen und Anschlissen kann es zusétzliche Einschrankungen bei den
Montagepositionen geben.

MOQ741-3 version 3.6
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SVENTI LE UND SENSOREN

3.1 Integriertes Ventil, TC Open/Close. Artikel: P6718

(08¥D1) 602
(0¥ZD1) 481

58

— —

Enthalt zwei integrierte Ventile. Das TC Close-Ventil ist in der passiven Position offen, wodurch
der Werkzeugwechsler verriegelt wird. Das TC Open-Ventil befindet sich in der passiven
Position und lasst die Luft von der Entriegelungsseite des Kolbens im Werkzeugwechsler
entweichen, wodurch das Werkzeug verriegelt werden kann.

Um den Werkzeugwechsler zu 6ffnen (entriegeln), missen beide Signale "doOpen TC 1" und
"doOpen TC 2" auf +24V DC gesetzt werden. Wenn eines oder beide elektrischen Signale
verschwinden, geht der Werkzeugwechsler in die geschlossene (verriegelte) Position. Die
Luftzufuhr erfolgt Gber den Lufteinlass am Werkzeugwechsler. Zur Montage an der
vorgesehenen Position auf Werkzeugwechslern des Typs A.

)

HINWEIS!
Vorbereitet auf die Optionen P6738-1, P7224, P6778. P6780, P7291 und P7289,

Technische Daten

Gewicht 0.5 kg

Elektrische Schaltplan Siehe entsprechendes Signalmodul.

Signale Spezialsignale doOpen TC 1, doOpen TC 2, 0V DC
Verbindung M8 3p

Luftkanale Pneumatikschaltplan Pne0230-017 (Abschnitt 8.1.1)
Luftzufuhr Luftzufuhr mit KennzelObahnu
Luftqualitat Olreine, wasserfreie gefilterte Luft, mit max. 25 em

Partikelgehalt

14
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3.2 Integriertes Ventil, TC Open/Close. Artikel: P7710 und P7710-4

62

—

ol

248 (TC960)
213 (TC720)

R
e

193 (TC480)

[

173 (TC240)

!

—

Enthalt zwei integrierte Ventile. Das TC Close-Ventil ist in der passiven Position offen, wodurch
der Werkzeugwechsler verriegelt wird. Das TC Open-Ventil befindet sich in der passiven
Position und verdrangt die Luft von der Entriegelungsseite des Kolbens im Werkzeugwechsler,
wodurch das Werkzeug verriegelt werden kann.

Um den Werkzeugwechsler zu 6ffnen (entriegeln), missen beide Signale "doOpen TC 1" und
"doOpen TC 2" auf +24V DC gesetzt werden. Wenn eines oder beide elektrischen Signale
verschwinden, geht der Werkzeugwechsler in die geschlossene (verriegelte) Position. Die
Luftzufuhr erfolgt Gber den Lufteinlass am Werkzeugwechsler.

Zur Montage an der vorgesehenen Position auf Werkzeugwechslern des Typs B und C.

Technische Daten

D

I P7289 vorbereitet.
€ NOTE!

I ausgewahlt werden.

HINWEIS! P7710 ist fur die Optionen P6738-1, P7224, P6778. P6780, P7291 und

Wenn das RSP Sicherheitssignalmodul P7501-XXX verwendet wird, muss P7710-4

Gewicht 0.3 kg
Elektrische Schaltplan Siehe entsprechendes Signalmodul.
Signale Spezialsignale doOpen TC 1, doOpen TC 2, 0V DC
Verbindung P7710 M8 3p
Verbindung P7710-4 M8 4p
Luftkanale Pneumatikschaltplan Pne0230-017 (Abschnitt 8.1.1)

Luftzufuhr
Luftqualitat

Luftzufuhr Kennzei c-hObar)n g
Olreine, wasserfreie gefilterte Luft, mit max. 25 em
Partikelgehalt

MO0741-3 version 3.6
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3.3 Ventiladapter (externes Ventil). Artikel: P7084

Fur den Anschluss externer Ventile an den Werkzeugwechsler. Inklusive Blindstopfen zur
Abdeckung der Anschliisse an das integrierte Ventil und die Sensoren am Werkzeugwechsler,
wenn diese nicht benutzt werden.

Zur Montage an Position V bei Werkzeugwechslern Typ B und Typ C.

o HINWEIS! Zu verwenden, wenn das Integriertes Ventil P7710/P7710-4 nicht auf
I Position V montiert ist.

Technische Daten

Gewicht 0,1 kg

Luftkanale Pneumatikschaltplan Pne0230-017 (Abschnitt 8.1.1)

Spezialkanale, 8-mm-Schlauch Open TC, Kennzeichnung O (67 10 bar)
Close TC, Kennzeichnung C (67 10 bar)
Luftqualitat Ol- und wasserfreie, gefilterte Luft mit
Partikeln unter 25 em

16 MO0741-3 version 3.6



3.4 Magnetische Sensoren TC Opened/TC Closed.
Artikel: P6789, P7173, P7174, P7293 und P7175

Ein magnetischer Sensor, der bei entriegeltem Werkzeugwechsler das +24V-Signal " TC
Opened " gibt und ein magnetischer Sensor, der bei verriegeltem Werkzeugwechsler das +24V-
Signal " TC Closed " gibt. An Position C auf dem Werkzeugwechsler zu montieren.

) HINWEIS!
I Vorbereitet auf die Optionen P6738-1, P7224, P6778. P6780, P7291 und P7289.

& HINWEIS! Die magnetischen Sensoren sind jeweils fir einen bestimmten
I Werkzeugwechsler vorgesehen (siehe unten).

Technische Daten

Gewicht 0,05 kg
Elektrische Schaltplan Siehe entsprechendes Signalmodul.
Signale Spezialsignale 0V DC, 24V DC
TC Closed (24V DC), TC Opened (24V DC)
Verbindungen 2 x M8 3P
Magnetischer Sensor Werkzeugwechsler
P6789 P7330, P7722 (TC240)
P7173 P7332, P7334, P7834, P7836 (TC480)
P7174 P6958 (TC720-1)
P7293 P6960 (TC720-1)
P7175 P7924, P7924-1 (TC960-1)

MO0741-3 version 3.6 17



3.5 Werkzeug-in-Stander-Sensorsatz (aktiv). Artikel: P8528

RFID-Sensor, der ein +24V-Signal "Tool_In_Stand1" und "Tool_In_Stand2" ausgibt, wenn das
Werkzeug im Werkzeugbahnhof positioniert ist. Wird an der Werkzeugbefestigung montiert und
mit dem passiven Sensor P8369 kombiniert, der an einer bestimmten Stelle des
Werkzeugbahnhof angebracht wird.

Gewicht 0.05 kg
Elektrische Signale Schaltplan E0186-129 (Abschnitt 3.6.1)
M8 8P (0,2 m Kabel) Tool_In_Standl, Tool _In_Stand2, OV, 24V

3.6 Werkzeug-in-Stander-Sensorsatz (passiv). Artikel: P8369

Passiv Werkzeug-in-Stander-Sensorsatz P8369 mit dem passiven Sensor P8369 kombiniert
wird zusammen mit dem aktiven Sensor P8528 verwendet, um zu prifen, ob sich das
Werkzeug/ Werkzeugbefestigung in der Werkzeugbahnhof befindet, bevor der
Werkzeugwechsler gedffnet werden darf.

Technische Daten

Gewicht 0.02 kg

18 MO0741-3 version 3.6



3.6.1 Schaltplan, E0186-129 fir P8528
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3.7 Drucksensoren (analog). Artikel: P7257A

Ein Drucksensor, der ein analoges Signal in Abhangigkeit vom Druck auf der Entriegelungsseite
des Verriegelungskolbens liefert, und ein weiterer Drucksensor, der ein analoges Signal in
Abhangigkeit vom Druck auf der Verriegelungsseite des Verriegelungskolbens liefert.

) |

HINWEIS!
Zur Verwendung mit Werkzeugwechslern Typ B und Typ C.

Technische Daten

Gewicht 0.2 kg

Elektrische Signale Schaltplan E0203-377 (Abschnitt 3.7.1)
M8 3P TC_Close_Pressure, 24 V
M8 3P TC=Open=Pressure, 24V

20
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3.7.1 Schaltplan E0203-377 fir P7257A
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3.8 TC Empty induktiver Sensor. Artikel: P7145-1

Ein induktiver Sensor, der ein +24V-Signal "TC_Empty" ausgibt, wenn kein Werkzeug-
befestigung am Werkzeugwechsler vorhanden ist. Wird an einer bestimmten Position am
Werkzeugwechsler montiert.

I

HINWEIS!
Zur Verwendung mit Werkzeugwechslern Typ B und Typ C.

Technische Daten

Gewicht 0.05 kg
Elektrische Signale  Schaltplan E0203-078 (Abschnitt 3.8.1)
M8 8P TC_Empty, 0V, 24 V
22 M0741-3 version 3.6



3.8.1 Schaltplan, E0203-078 fur P7145-1

(10) 10| g

(sabed jo ‘oN) abed ASY

(sweusjy) “ou Juswnoog JeuLo

810-€0¢03 | ¢V | s1anpoJd
-

Ajwey soedssaup 0} Buipioooy

Buidnoo pasojo AjjewloN

lI8||ejed

uoneolunWwoy SN / lIBliesed

uonduosag

(eAnonpui)'sse Josuas Ajdw3-0 |

uogduosag

weibelp 301D 0} Pajsuuo)

Adw3z o1

G/ L] Josuas poys ypum weibelp BuLipp ,UOISIOA MaN,,

Adw3z o1

L€80I

ug -
ng -
TR T
D
T .
X8I\

9z | Josuas B6uo| yim weibeip BuLIpp LUOISIBA PIO.,

Adws s1 9] o'l

‘uasald si ] uaym
leubis aAIb Jou |Im Josuas
i3LON

/ _ :
\ Q3A0¥ddY _ 3iva NOILdI¥OS3a
wesbeip JnosD 0} PajsuULoD
) Aq panoiddy
ajeq
4q paubisag
-
ug Dy
-_—
ng u.m,
-
g uun

23

53onp0dg WSS 10G0Y UAPPRJ0 AROMAS S|

A3oouno $53udxa JNOUIM SaJOd PUYY 03 AUNSOPSIP JO 3N uopINpoUday
Y33l PAUTIUDD UORDULOI A3 U PUD JUBUND0P S} U SYYO aAJBS3 IR

MO0741-3 version 3.6




3.9 TC Empty mechanischer Sensor, roboterseitig. Artikel: P7288

M N

< <
< <
> >

o b a

Ein mechanischer Sensor, der ein +24V Signal "TC Empty" ausgibt, wenn kein
Werkzeugbefestigung am Werkzeugwechsler vorhanden ist. Kann an nur einer vorgesehenen
Position auf dem Werkzeugwechsler Typ A montiert werden, Fir eine gemeinsame Nutzung auf
der Werkzeugbefestigung mit dem TA Empty Sensor-Rezeptor P7327.

Technische Daten

Gewicht 0.05 kg

Elektrische Signale Schaltplan E0230-618 (Abschnitt 3.10.1)
Spezialsignale TC Empty, 24V
Verbindung M12 5P, A-coded

3.10 TA Empty Sensor-Rezeptor, werkzeugseitig, Artikel: P7327

)

fﬁiﬂ

)

fa

TA Empty Sensor-Rezeptor zur Verwendung mit dem TC Empty Sensor P7288 und zur Montage
an einer bestimmten Stelle der Werkzeugbefestigung Typ A.

Technische Daten

Gewicht ‘ 0.05 kg

24 MO0741-3 version 3.6



3.10.1 Schaltplan, E0230-618 fur P7288
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AADAPTERS TZE F] R SI GNALMODULE

Adaptersatze die Montage von Signalmodulen auf bestimmten Werkzeugwechslern.

Adapters. ‘ Verwendet fur ‘ Montierter Adaptersétze ‘ Montiertes Modul
Fir ein GroRRes Modul, ein Kleines Leistungsmodul oder ein oder zwei Kleine Signalmodule

P7246 Werkzeug-
wechsler Typ C
und
Werkzeugbe-
festigung Typ C

P7323 Werkzeug-
wechsler Typ A,
BandC

pP7324 Werkzeug-
befestigung Typ
A,BundC

P7315 Werkzeug-
wechsler Typ A,
BundC

P7316 Werkzeug-
befestigung Typ
A,BundC
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4.1 Adaptersatze fur Grof3e und Kleine Module, Typ C. Artikel: P7246

Zur Verwendung an Werkzeugwechsler und Werkzeugbefestigung, je eine Seite, zur Montage
der Grof3e und Kleine Module am Werkzeugwechsler und Werkzeugbefestigung Typ C. Wird an
Position 1+2 am Werkzeugwechsler und an der entsprechenden Position am
Werkzeugbefestigung montiert (Abschnitt 2.3).

i HINWEIS! Kann nur montiert werden, wenn das Sicherheitssignalmodul P7501-XXX

nicht am Werkzeugwechsler und Werkzeugbefestigung verwendet wird.

Technische Daten

Gewicht ‘ 0.1 kg
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4.2 Adaptersatze fur GroRe und Kleine Module, roboterseitig.
Artikel: P7323

Fur die Montage von kleinen und grof3en Signalmodulen an Werkzeugwechslern vom Typ A, B
und C gemal obiger Tabelle. Kann an Position 3 und 4 auf dem Werkzeugwechsler montiert
werden. Zu verwenden zusammen mit P7324.

Technische Daten

Gewicht 0.2 kg
Dicke 12 mm

4.3 Adaptersatze fur Grof3e und Kleine Module, werkzeugseitig.
Artikel: P7324

Fur die Montage von kleinen und grof3en Signalmodulen an Werkzeugbefestigung vom Typ A, B
und C gemal obiger Tabelle. Zu montieren am Werkzeugbefestigung an der entsprechenden
Position wie P7323.

Technische Daten

Gewicht 0.2 kg
Dicke 12 mm
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4.4 Adaptersatze fur zwei Kleine Leistungsmodule, roboterseitig.
Artikel: P7315

Fur die Montage von zwei kleinen Leistungsmodulen auf Werkzeugwechslern des Typs A, B und
C gemalR der obigen Tabelle. Kann an Position 3 und 4 auf dem Werkzeugwechsler montiert
werden. Zu verwenden zusammen mit P7316.

Technische Daten

Gewicht 0.2 kg
Dicke 12 mm

4.5 Adaptersatze fur zwei Kleine Leistungsmodule, werkzeugseitig.
Artikel: P7316

Fur die Montage von zwei kleinen Leistungsmodulen auf Werkzeugbefestigung des Typs A, B
und C gemaR der obigen Tabelle. Zu montieren am Werkzeugbefestigung an der
entsprechenden Position wie P7315.

Technische Daten

Gewicht 0.2 kg
Dicke 12 mm
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SKLEI NE SI GNALMODULE

5.1 Signalmodul 17x, roboterseite. Artikel: P6738-1
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Abstand vom Zentrum des Werkzeugwechslers (L)
Werkzeugwechsler Ohne Adapterplatte Mit Adapterplatte (P7323)
TC240 189 mm 201 mm
TC480 209 mm 221 mm
TC720 229 mm 241 mm
TC960 264 mm 276 mm

Das Signalmodul P6738-1 ubertragt 16 elektrische Signale an den Werkzeugbefestigung. Wird
zusammen mit der Option P6739 verwendet, die am Werkzeugbefestigung angebracht ist.

Am Gehdause sind 3 separate M8-Kontakte zum Anschluss von integrierten Ventilen und

magnetischen Sensoren angebracht, die fir die Sensoroptionen P6789, P7173, P7174, P7293
oder P7175 und die Ventiloptionen P6718 oder P7710 verwendet werden kénnen.

Technische Daten

Gewicht 0.2 kg

Elektrische Schaltplan E0178-246 (Abschnitt 5.1.1)

Signale Souriau 23P (UT001823PH) 16 x (2A, 60V) + PE
Spezialsignale, 3 x M8 3S 24V (fur Sensoren)

OV (fur Ventile und Sensoren)
TC Opened (Sensor)

TC Closed (Sensor)

doOpen TC 1 (Ventil)
doOpen TC 2 (Ventil)

Anschlusséatze P8002 (Anschluss) Souriau 23S (gerade)
(optional) P8002-1 (Anschluss) Souriau 23S (gewinkelt)
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5.1.1 Schaltplan E0178-246 fur P6738-1




5.2 Signalmodul 17x, werkzeugseitig. Artikel: P6739

54
I\ /1 \ /
/] a| L

See table
0
0

L=

Abstand vom Zentrum der Werkzeugbefestigung (L)

Werkzeugbefestigung Ohne Adapterplatte Mit Adapterplatte (P7324)
TA240 187 mm 199 mm
TA480 207 mm 219 mm
TA720 227 mm 239 mm
TA960 262 mm 274 mm

Das Signalmodul P6739 Ubertragt 16 elektrische Signale an das Werkzeug. Wird an der
Werkzeugbefestigung montiert und zusammen mit der am Werkzeugwechsler angebrachten
Option P6738-1 verwendet.

Technische Daten

Gewicht 0,2 kg

Elektrische Signale Schaltplan E0178-247 (Abschnitt 5.2.1)
Souriau 19S (UT001619SH) 16 + PE

Anschlussatze P8003 (Anschluss) Souriau 19P (gerade)

(optional) P8003-1 (Anschluss) Souriau 19P (gewinkelt)
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5.2.1 Schaltplan E0178-247 fur P6739
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5.3 Signalmodul 19x, roboterseite. Artikel P7224

59
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Abstand vom Zentrum des Werkzeugwechslers (L)

Werkzeugwechsler

Ohne Adapterplatte

Mit Adapterplatte (P7323)

TC240
TC480
TC720
TC960

187 mm
207 mm
227 mm
262 mm

199 mm
219 mm
239 mm
274 mm

Das Signalmodul P7224 bertragt 19 elektrische Signale an den Werkzeugbefestigung. Wird
zusammen mit der Option P7225 verwendet, die am Werkzeugbefestigung angebracht ist.

Am Gehdause sind 3 separate M8-Kontakte zum Anschluss von integrierten Ventilen und
magnetischen Sensoren angebracht, die fur die Sensoroptionen P6789, P7173, P7174, P7293
oder P7175 und die Ventiloptionen P6718 oder P7710 verwendet werden kbénnen.

Technische Daten

Gewicht 0,2 kg
Elektrische Schaltplan E0178-764 (Abschnitt 5.3.1)
Signale Souriau 26P (UT001626PH) 19 x (2A, 60V) + PE

Spezialsignale, 3 x M8 3S

24V (fur Werkzeugbefestigung)
24V (fur Sensoren)

OV (fur Ventile und Sensoren)
TC Opened (Sensor)

TC Closed (Sensor)

doOpen TC 1 (Ventil)

doOpen TC 2 (Ventil)

Anschlussatze
(optional)

P8025 (Anschluss)

Kompaktes Souriau 26S (gerade)

34

MO0741-3 version 3.6



5.3.1 Schaltplan E0178-764 fur P7224
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5.4 Signalmodul 19x, werkzeugseitig. Artikel: P7225

54

A 4 A /
4 A
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See table
0
0

L=

Abstand vom Zentrum der Werkzeugbefestigung (L)

Werkzeugbefestigung Ohne Adapterplatte Mit Adapterplatte (P7324)
TA240 187 mm 199 mm
TA480 207 mm 219 mm
TA720 227 mm 239 mm
TA960 262 mm 274 mm

Das Signalmodul P7225 Ubertragt 19 elektrische Signale an das Werkzeug. Wird an der
Werkzeugbefestigung montiert und zusammen mit der am Werkzeugwechsler angebrachten
Option P7224 verwendet.

Technische Daten

Gewicht 0,2 kg

Elektrische Signale Schaltplan E0178-765 (Abschnitt 5.4.1)
Souriau 26S (UT001626SH) 19 + PE

Anschlussatze P8012 (Anschluss) Souriau 26P (gerade)

(optional) P8012-1 (Anschluss) Souriau 26P (gewinkelt)
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5.4.1 Schaltplan E0178-765 fur P7225
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5.5 Signalmodul 23x, roboterseite. Artikel: P6711

a7

i
g
O

See table

L

DO

Abstand vom Zentrum des Werkzeugwechslers (L)

Werkzeugwechsler

Ohne Adapterplatte

Mit Adapterplatte (P7323)

TC240
TC480
TC720
TC960

189 mm
209 mm
229 mm
264 mm

201 mm
221 mm
241 mm
276 mm

Das Signalmodul P6711 Ubertragt 23 elektrische Signale an den Werkzeugbefestigung. Wird
zusammen mit der Option P6721 verwendet, die am Werkzeugbefestigung angebracht ist.

Technische Daten

Gewicht 0.2 kg
Elektrische Schaltplan E0178-207 (Abschnitt 5.5.1)
Signale Souriau 23P (UT001823PH) 23 x (2A, 60V)

Anschlussatze
(optional)

P8002 (Anschluss)
P8002-1 (Anschluss)

Souriau 23S (gerade)
Souriau 23S (gewinkelt)
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5.5.1 Schaltplan E0178-207 fur P6711
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5.6 Signalmodul 23x, werkzeugseitig. Artikel: P6721

54

=
—T=

Qo

See table

L=

Abstand vom Zentrum der Werkzeugbefestigung (L)

Werkzeugbefestigung Ohne Adapterplatte Mit Adapterplatte (P7324)
TA240 189 mm 201 mm
TA480 209 mm 221 mm
TA720 229 mm 241 mm
TA960 264 mm 276 mm

Das Signalmodul P6721 Ubertragt 23 elektrische Signale an das Werkzeug. Wird an der
Werkzeugbefestigung montiert und zusammen mit der am Werkzeugwechsler angebrachten
Option P6711 verwendet.

Technische Daten

Gewicht 0.2 kg
Elektrische Signale Schaltplan E0178-208 (Abschnitt 5.6.1)
Souriau 23S (UT001823SH) 23 Signale

Anschlussatze
(optional)

P8001 (Anschluss)
P8001-1 (Anschluss)

Souriau 23P (gerade)
Souriau 23P (gewinkelt)
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5.6.1 Schaltplan E0178-208 fur P6721
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5.7 Bus-Modul, Profinet, roboterseitig. Artikel: P6771

Y

See table

0

0

0
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L=

Ll
EO 80

Abstand vom Zentrum des Werkzeugwechslers (L)

Werkzeugwechsler

Ohne Adapterplatte

Mit Adapterplatte (P7323)

TC240
TC480
TC720
TC960

199 mm
219 mm
239 mm
274 mm

211 mm
231 mm
252 mm
286 mm

Das Bus-Modul P6771 Ubertragt 4 Feldbus-Signale an die Werkzeugbefestigung. Wird an der
Werkzeugbefestigung montiert und zusammen mit der am Werkzeugwechsler angebrachten

Option P6775 verwen

Technische Daten

det.

Gewicht 0.2 kg
Feldbus Feldbustyp Profinet, Ethernet, EtherCAT
Schaltplan E0178-317 (Abschnitt 5.7.1)

M12 4S D-coded

4 Feldbuskanéale

Anschlussatze
(optional)

11175 (Feldbus)

M12 4P D-coded
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5.7.1 Schaltplan E0178-317 fur P6771
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5.8 Bus-Modul, Profinet, werkzeugseitig. Artikel: P6775
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Abstand vom Zentrum der Werkzeugbefestigung (L)

Werkzeugbefestigung Ohne Adapterplatte Mit Adapterplatte (P7324)
TA240 199 mm 211 mm
TA480 219 mm 231 mm
TA720 239 mm 252 mm
TA960 274 mm 286 mm

Das Bus-Modul P6775 Ubertragt 4 Feldbus-Signale an das Werkzeug. Wird an der
Werkzeugbefestigung montiert und zusammen mit der am Werkzeugwechsler angebrachten
Option P6771 verwendet.

Technische Daten

Gewicht

0.2 kg

Feldbus

Schaltplan
M12 4P D-coded

E0178-320 (Abschnitt 5.8.1)
4 Feldbuskanéale

Anschlussatze

(optional)

11257 (Feldbus)

M12 4S D-coded
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5.8.1 Schaltplan E0178-320 fur P6775
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5.9 Kontakt Abdeckung fur Kleine Signalmodule, werkzeugseitig.
Artikel: P7262

54
) D O ©
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Il
—
O o ©O
O 00

Abstand vom Zentrum der Werkzeugbefestigung (L)

Werkzeugbefestigung

Ohne Adapterplatte

Mit Adapterplatte (P7324)

TA240 149 mm 161 mm
TA480 169 mm 181 mm
TA720 189 mm 201 mm
TA960 224 mm 236 mm

Wird an der Werkzeugbefestigung montiert und zur Verwendung mit den Optionen P6738-1,
P7224, P6711 und P6771 auf der Werkzeugwechslerseite, wenn kein entsprechendes Kleine

Signalmodule am Werkzeugbefestigung verwendet wird.

Technische Daten

Gewicht
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6KLEI NE LEI STUNGSMODULE

6.1 Leistungs-Modul M23, roboterseite. Artikel: P6768-2
64

L = See table

Abstand vom Zentrum des Werkzeugwechslers (L)

Werkzeugwechsler Ohne Adapterplatte Mit Adapterplatte (P7315)
TC240 199 mm 211 mm
TC480 219 mm 231 mm
TC720 239 mm 252 mm
TC960 274 mm 286 mm

Leistungs-Modul M23 P6768-2 Uibertragt 8 Leistungssignale an den Werkzeugbefestigung. Wird
zusammen mit der Option P6772-2 verwendet, die am Werkzeugbefestigung angebracht ist.

Technische Daten

Gewicht 0.2 kg

Leistungssignale Schaltplan E0178-314 (Abschnitt 6.1.1)
M23 8P (Hummel 7.601.000.000, 4 x (5A, 300V) + 3 x (15A, 600V) + PE
insert 7.084.943.121)
Anschlussatze P8030 (Anschluss) M23 8S (gerade)
(optional) P8030-1 (Anschluss) M23 8S (gewinkelt)
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6.2 Leistungs-Modul M23, werkzeugseitig. Artikel: P6772-2

Abstand vom Zentrum der Werkzeugbefestigung (L)

Werkzeugbefestigung

Ohne Adapterplatte

Mit Adapterplatte (P7316)

TA240
TA480
TA720
TA960

204 mm
224 mm
244 mm
279 mm

216 mm
236 mm
256 mm
291 mm

Leistungs-Modul M23 P6772-2 Ubertragt 8 Leistungssignale an das Werkzeug. Wird an der
Werkzeugbefestigung montiert und zusammen mit der am Werkzeugwechsler angebrachten
Option P6768-2 verwendet.

Technische Daten

Gewicht

0.2 kg

Leistungssignale

Schaltplan

M23 8S (Hummel 7.641.000.000,
insert 7.084.943.102)

E0178-321 (Abschnitt 6.2.1)
8 Leistungssignale

Anschlussatze
(optional)

P8032 (Anschluss)

M23 8P (gerade)
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